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DESARROLLOS TECNOLOGICOS

Manipulador asistente

Es un asistente activo en cirugia laparoscdpica, cuya funcién es mantener y cambiar la
posicién del laparoscopio, tanto en cirugias como en entrenamientos. El disefio del
manipulador es de 5° de libertad y permite a través de unos botones activar cada
articulacion para navegar. Este manipulador asistente también sirve para entrenamiento
en pequeias especies como la rata.

VENTAIJAS

e Posee una nueva configuracion fisica,
con solamente cinco articulaciones.

e Permite los posicionamientos
necesarios del laparoscopio para llevar
a cabo la cirugia.

e Permite manos libres al cirujano.

o No requiere herramientas, ni liberar de
sistemas de sujecién, para modificar la

posicién del laparoscopio.
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